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ЗАВДАННЯ 

НА КВАЛІФІКАЦІЙНУ РОБОТУ ЗДОБУВАЧУ ВИЩОЇ ОСВІТИ 

 

Драченко Назару Олександровичу 
(прізвище, ім'я, по батькові) 

 

1. Тема кваліфікаційної роботи Автономний робот на платформі Arduino для    

слідування за рухомим об’єктом 
 

Керівник роботи к.т.н., доц. Бортник Катерина Яківна 
 

затверджені наказом закладу вищої освіти від «04» січня 2025 року № 11/01-02 

2. Строк подання здобувачем вищої освіти кваліфікаційної роботи 10.06.2025р. 

 

3. Вихідні дані до роботи джерелом розробки є науково-технічна література та  

публікації в періодичних виданнях з даного питання, опубліковані зарубіжні та вітчизняні 

роботи в даній області та різні інтернет-ресурси технічного спрямування 

 

 

 

4. Зміст пояснювальної записки (перелік питань, які потрібно розробити): 

Вступ 

Аналіз стану розвитку автономних роботів  

Апаратна реалізація системи 

Розробка автономного робота та його програмування  

Тестування автономного робота 

Висновки 

 

5. Перелік графічного (ілюстративного) матеріалу: 

Плата Arduino UNO R3 

Інтегроване середовище розробки Arduino (IDE) 

Модуль Bluetooth HC-05 

Макетна схема підключення елементів робота 

 

 



 

6. Консультанти розділів роботи 

Розділ 

Прізвище, ініціали та 

посада  

консультанта 

Підпис 

завдання 

видав 

завдання 

прийняв 

Огляд літератури про розвиток 

автономних роботів 

Бортник К.Я., доцент   

Апаратна реалізація системи Бортник К.Я., доцент   

Розробка автономного робота 

та його програмування 

Бортник К.Я., доцент   

Нормоконтроль Багнюк Н.В., доцент   
Гарант ОП Лавренчук С.В., доцент   
Показник запозичень тексту ___% 
Академічна доброчесність Міскевич О.І.,ст.викладач   

 

7. Дата видачі завдання 10.01.2025 р. 

 

КАЛЕНДАРНИЙ ПЛАН 

№ 

з/п 
Назва етапів кваліфікаційної роботи 

Строк виконання етапів 

роботи 
Примітка 

1. 

Огляд літератури із досліджуваної 

проблеми, аналіз предметної області та 

наявних рішень  

до 10.02.2025 р. Виконано 

2. Апаратна реалізація системи до 02.03.2025 р. Виконано 

3. 
Розробка автономного робота та його 

програмування 
до 02.04.2025 р. Виконано 

4. Висновки та пропозиції до 10.04.2025 р. Виконано 

5. Формування списку використаних джерел до 15.04.2025 р. Виконано 

6. Формування додатків до 02.05.2025 р. Виконано 

7. Оформлення ілюстративного матеріалу до 10.05.2025 р. Виконано 

8. 

Представлення остаточного варіанту 

кваліфікаційної роботи бакалавра 

керівникові 

до 15.05.2025 р. Виконано 

9. Нормоконтроль до 30.05.2025 р. Виконано 

10 
Інструментальна перевірка на академічний 

плагіат 
до 03.06.2025 р Виконано 

11. 
Здача кваліфікаційної роботи та всіх 

супровідних документів на кафедру 
до 10.06.2025 р. Виконано 

 

 Здобувач вищої освіти   Драченко Н.О. 

  (підпис)  (прізвище, ініціали) 

 

 Керівник кваліфікаційної роботи   Бортник К.Я. 

  (підпис)  (прізвище, ініціали) 
 




































































































